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Vigtigt!

e Laes denne brugsanvisning omhyggeligt for brug
e Saet dig ind i vinduesrobottens kgre- og lgfteegenskaber, og

e hvordan den optraeder, for du begynder at arbejde med den for pa denne
mdde at fa en sikker, tryg og effektiv anvendelse

e Taenk pa, at du som bruger har ansvar for, at vinduesrobotten anvendes
pa korrekt made uden at udszette mennesker og ejendom for fare.
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Kaere kunde!

Tak fordi du har valgt et GMV A/S produkt. Vi har over 25 &rs erfaring inden for bygge- og anlaegsindustrien
samt den gvrige industri. Vi udvikler, producerer og seelger udrustning til materialehdndtering, som
henvender sig til erhvervsfolk.

Se videre pd www.gmvas.dk

Beskrivelse

Pos. Benavnelse

1 Beskyttelsesskaerm

2 Traekkende terraenvenlige hjul
3 Styrehjul

4 Betjeningshandtag til karsel

5 Udlzeggerarm med udskud

6 Loftetdrn

7 Vakuumbom

8 Betjeningspanel

Beskrivelse

WinLet 575 er en batteridrevet vinduesrobot med en lgftekapacitet pa 575 kg. Vognen er fremstillet af GMV
A/S til lettere at udfgre transport og montage af vindueselementer eller lignende lufttaette emner. Desuden
kan WinLet 575 leveres med andre specialfremstillede Igfte- og hdndteringsfiksturer som muligger transport
og manipulering af andre former for tunge byrder. WinLet 575 har treek p& maskinens forreste terraenvenlige
hjul og har et avanceret el-hydraulisk system til manipulering af de Igftede emner.

Maskinen leveres som standard med et integreret vakuumsystem. Kontakt os venligst ved behov for
transport af emner som kraever specialfremstillede lgfte- og handteringsfiksturer.

Betjening og sikkerhed

Sikkerhedsfunktioner ved kgrsel

Beskrivelse
Pos. Benaevnelse

1 Afbryderkontakt(ikke alle modeller)
2 Batteriindikator

3 Kgrselsretnings/hastighedsregulator
4 Sikkerhedsafbryder (Mave-kontakt)




Sikkerhedsanvisninger

Generelt

Vinduesrobotten skal anvendes som beskrevet i denne instruktion og i overensstemmelse med de sikkerhedsforskrifter,
som geelder pé arbejdspladsen i gvrigt samt i det land hvor WinLet 350 anvendes.

Anvend altid sikkerhedssko med stdlkappe, nér du arbejder med WinLet 350. Afhaengigt af arbejdsplads og lasttype kan
0gsa hjelm og beskyttelseshandsker kraeves.

For at undgd at uvedkommende personer anvender vinduesrobotten, forlad den aldrig med ngglen i taendingsldsen.

Forlad aldrig Vinduesrobotten p& skrdnende underlag. Selv om vognen er forsynet med parkeringsbremse, kan den
begynde at rulle.

Kontroller at WinLet 350 ikke er skadet p& en sddan méde, at sikkerheden kan mindskes, fgr den tages i brug.

Anvend aldrig WinLet 350 ndr batteriindikatoren lyser rgd, da batteriet risikerer at blive gdelagt. Oplad i stedet som
beskrevet andet sted i denne manual.

Anvend eller opbevar aldrig WinLet 350 udendgrs i nedbgrsvejr

Korsel

Brugeren skal vaere opmaerksom p& omgivelserne ved brug af vinduesrobotten, og have en god sikkerhedsmarginal i
tilfzelde af at uventede situationer opstar.

Planlzeg den vej du vil kgre, og sgrg for at den er fri og fremkommelig. Undgé underlag hvor der er risiko for at
vinduesrobotten kan veelte eller glide. Taenk pd at iagttage stor forsigtighed, nér du passerer hjgrner og kryds.

For at undgd veeltningsfare skal vinduesrobottens hgijre hjulszet altid vaere i samme niveau som vognens venstre hjulsaet.
Der skal altid kares med saenket last.

Taenk pd at for hgj hastighed pd trange pladser er en stor sikkerhedsrisiko.

Foretag ikke skarpe drejninger med hgj hastighed. At dreje mindsker vinduesrobottens stabilitet.

Anvend kun WinLet 350 pd steder med tilfredsstillende belysning.

Hold altid begge haender pd mangvreringshandtaget ved mangvrering.

Vakuum

WinLet 350 er beregnet til at transportere og montere vindueselementer og andre luftteette elementer samt anden
materiale i forhold til medleveret specialudstyr.

Emnet skal altid Igftes i tyngdepunktet og i center, da emnet ellers kan afrives fra sugepladerne.

Aktiver kun vakuumfunktionen ndr sugekopperne er placeret pd en taet, ter og ren overflade. Anden brug kan skade
vakuumsystemet.

Loft og manipulering

WinLet 350 har bevaegelige dele, som kan udggre en klemningsrisiko, det er derfor vigtigt, at du ved lgftning og saenkning
af last forsikrer dig om, at der ikke findes nogen inden for det risikoomrade, hvor kiemmeskader ville kunne opsta.

Left aldrig et emner fgr end der er opndet tilstraekkelig vakuum. Ved faldende vakuumniveau skal emnet straks afsaettes.

Udvis stor forsigtighed ved Igft og manipulering af Igftede mener, da pludselige bevaegelser eller ryk, kan betyde at emnet
afrives fra sugekopperne.

Veer saerlig opmaerksom pd maskinens kapacitetsgraenser (som angivet andet sted i denne manual). Maskinens kapacitet
reduceres ndr emner handteres med udskud af Igftearm eller ved Igft pa siden af maskinen. Vaer opmaerksom pé
maskinens advarselssignaler n&r maksimum kapacitet nds.
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WinLet 575 er forsynet med et mangvreringshdndtag af standardtype. I dette er der integreret en raekke
sikkerhedsfunktioner.

o Sikkerhedsafbryder ("Mave-kontakt”), der ved aktivering, standser vinduesrobottens bevaegelse. Nar
vinduesrobotten er standset, bevaeger den sig i modsat retning for at undgd klemningsrisiko.

e Dgdmandsfunktion, som sikrer at alle funktioner afbryder hvis betjeningshdndtaget bringes helt i
top- eller bundposition.

Sikkerhedsfunktioner ved lgft og manipulering

Beskrivelse

Pos. Benaevnelse

1 Valg af hydraulikcylinder

2 LED-indikator - cylinder

3 Aktivering af vakuum

4 LED-indikator — vakuumviveau

5 LED-indikator — overlast

6 LED-indikator — on/off

7 LED indicator — “ude af niveau”
8 Retnings & hastighedsregulator -

cylindre

Winlet 575 er forsynet med et betjeningspanel, hvorfra alle vakuum- og hydraulikfunktioner styres. De
integrerede sikkerhedsfunktioner er:

e 2-knaps sikkerhedsbetjening af maskinens vakuumsystem. Der skal pavirkes to knapper samtidig for
henholdvis at optage en last og afszette en last.

e Maskinens dobbelt-kreds vakuumsystem overvages af to vakuumstater som via LED lamper giver
signal hvis der ikke er tilstraekkeligt vakuum til et sikkert Igft.
LED lamper angiver hvilken cylinder som er aktiv.
LED lampe som angiver at maskinens forhjul ikke er i samme niveau

o Intelligent overlastsikring, viser ndr maskinens kapacitetsgraenser nas.

Bemaerk, at maskinens stabilitet forringes ved lgft af byrder pé siden af maskinen, og at disse risici ikke er
overvaget af maskinens overlastovervdgning. Anvend altid stgtteben hvis der skal handteres byrder pa siden
af maskinen. Vaer altid ekstra agtpagivende nadr der hdndteres byrder péa siden af maskinen, og
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vurder som operatgr hele tiden om sikkerheden er i orden og at maskinens kapacitetsgraenser
ikke overskrides.

Sikkerhedstest (for kgrsel og lgft)

Vinduesrobotten skal sikkerhedstestes daglig far brug. Denne test skal udfgres uden last.
OBS.! Hvis nogen af punkterne ikke klarer sikkerhedstesten, ma maskinen ikke tages i brug!

e Udfar en inspektion, sdledes at det sikres at vinduesrobottens mekaniske dele ikke er s slidt eller
skadet, at det pdvirker maskinens sikkerhed.

e Hold betjeningsarmen ned i normal position og kgr WinLet 575 frem og tilbage. Fgr betjeningsarmen
i ubelastet topposition og forsgg at kgre maskinen frem og tilbage. Dette skal ikke vaere muligt.

e Kgr WinLet 575 mod dig og tryk sikkerhedsafbryderen p& hdndtaget ind. Maskinen skal standse
umiddelbart og bevaege sig i modsat retning.
OBS.! Denne test skal udfgres pd en dben plads, hvor du ikke har risiko for at blive klemt mellem
vinduesrobotten og genstande eller vaegge.

e Kgr WinLet 575 fra dig og slip betjeningsarmen. Fjedertrykket i betjeningsarmen skal fgre
betjeningsarmen i ubelastet topposition, hvorefter maskinen skal standse pa ca. 0,5 m og vognens
funktioner skal ikke kunne anvendes fgr betjeningshandtaget igen holdes nede i betjeningsposition.

e Foretag en teethedsprgve af vinduesrobottens vakuumsystem:
Arbejdsgang ved teethedsprgve
Alle sugeplader afsezettes pé et plant, tart og luftteet underlag (f.eks. et vindue).
Taend WinLet 575 pa on/off knappen og afvent sd at de rgde lamper pd betjeningspanelet slukkes.
Aktiver nu "sug” ved at pavirke begge knapper pé betjeningspanelet samtidig. Begge vakuummetre
viser nu det aktuelle vakuum i hver vakuumkreds. N&r der er opndet fuldt vakuum i begge kredse
(et vakuumniveau pa ca. 75%), sluk da for WinLet 575 pd on/off knappen igen. Betragt nu begge
vakuummetre, hvor vakuumniveauet ikke ma falde mere end 10% i Igbet af 5 min.
Hvis vakuumtabet er stgrre end 10 % pa 5 min., skal alle slangeforbindelser kontrolleres og
eventuelle samlinger efterspaendes. Kontroller yderligere tilstanden af sugepladerne. Taetningerne
ma3 ikke vise tegn pa ridser.

Korsel
Fremad/bakke

Hastigheden er trinlgst regulerbar, og justeres ved at regulatoren drejes mere eller mindre.

e Hold betjeningsarmen i normalposition og drej derefter kgreretnings- & hastighedsregulatoren til
gnsket position. Slip regulatoren for at standse maskinen.

Bremsning

¢ Nar hastighedsregulatoren slippes bremses vinduesrobotten og standser. Ved at slippe
hastighedsregulatoren langsomt kan der foretages en blgd opbremsning. Dette er den normale
mé&de at bremse pa.

¢ N&r man slipper betjeningsarmen standser transportvognen pludseligt og parkeringsbremsen kobles
ind. Denne funktion er kun beregnet til at blive brugt, hvis der opstar en situation, hvor brugeren vil
stoppe vognen s3d hurtigt som muligt.
OBS.!. For at fa den laengste levetid for WinLet 575 anbefales, at hastighedsregulatoren slippes
forst, og betjeningsarmen fgrst slippes ndr Maskinen er standset.

e Ved kgrsel med Igftede emner skal alle Igftecylindre altid vaere i inderste position.
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Manuel traek/skub af maskinen ved havari pa elektrisk drev
Den elektrisk-drevne traekaksel, som driver maskinens forreste hjulsaet, kan friggres i bremsen. Dette finder
anvendelse hvis der er sket havari pd maskinen.

e Fjern den grgnne beskyttelsesskaerm

e Tryk pd knappen meerket “push” pd printet.

Tryk for
at frigive
bremse

Lgft og manipulering
Vakuumigft

WinLet 575 er forsynet med et integreret dobbelt-kreds vakuumsystem med intelligent
vakuumovervdgning som giver alarm ved for lavt vakuumniveau. Vakuumpumpen er forsynet med "Power
save”, som sparer pd batterierne ndr der er tilstraekkeligt vakuum.

Brug af vakuumfunktion.

WinLet 575 teendes pé on/off knappen. Tryk p& begge knapper til vakuumfunktionen pd betjeningspanelet
og vent et gjeblik til begge de rade LED lamper slukker. I dette tidsrum er der blevet et vakuum p& min.
60% i vakuumanlzegget.

Optagelse af last.
Placer sugepladerne pd emnet. Tryk p& begge knapper samtidig pa betjeningspanelet. Emnet er suget til,
nar begge vakuummetre viser over 60 % og de rgde lamper er slukkede og ma farst herefter lgftes og
transporteres!

I Veer opmaerksom pd, at vakuumniveauet er over 60 % i begge kredse.

I Emnet skal altid Igftes i tyngdepunktet og i center, da emnet ellers kan afrive fra

sugepladerne .

Transport af last.

Efter ansugning pd emnet kan dette flyttes til den gnskede position ved at kgre med WinLet 575.

Veer opmeerksom pa fglgende punkter :
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I Der ma ikke opholde sig personer og/eller genstande i arbejdsomradet .
Fare for skader ved kollisioner !

I Traed aldrig under den svaevende last !
Fare ved faldende last !

I Hvis vakuumniveauet i bare en af de 2 vakuumkredse falder til under 60%, skal lasten
omgdende afsaettes !

! Hvis en af de rade lamper lyser, skal lasten omgdende afszttes !

Afsaetning af last.

Transporter det lgftede emne til det @nskede sted og afseet. Nar lasten star sikkert, trykkes pd begge
knapper samtidig p& betjeningspanelet. Luften kan nu strgmme til sugepladerne og lasten lgsnes omgdende.
Nu kan der foretages en ny arbejdsgang.

I Veaer opmaerksom pad at lasten stdr sikker og ikke kan glide efter afsaetningen !

Manipulering af byrde(Brug af hydraulikcylindre)

WinLet 575 er forsynet et el-hydraulisk system som ggr det muligt at beveege maskinens lgftearm i 6
forskellige retninger:

Rotation

Sideforskydning

Hovedcylinder, som grov-positionerer emnet i lodret retning.
Udskudscylinder, som flytter emnet frem i maskinens leengderetning.
Kipcylinder, som flytter emner fra vandret gulv — til vandret loft (180 grader).
Finjusteringscylinder som flytter emnet i en 100% lodret linie.

ouhwn =

Fronten af Winlet 575 kan ogsa drejes tpd siden af maskinen og derved lette adgangen gennem dgrer og
smalle dbninger,

Brug af hydraulikcylindre

Tryk pd den gnskede cylinder pa betjeningspanelet. En LED-lampe vil nu vise den valgte cylinder. Herefter
kan cylinderen bevaeges i den gnskede retning med den gnskede hastighed ved at pavirke Retnings- og
hastighedsregulatoren.

Veer opmaerksom pd felgende punkter :

I Der md ikke opholde sig personer og/eller genstande i arbejdsomradet .
Fare for skader ved kollisioner !

! Traed aldrig under den svaevende last !
Fare ved faldende last !

I Hvis vakuumniveauet i bare en af de 2 vakuumkredse falder til under 60%, skal lasten
omgdende afsaettes !

! Hvis en af de rade lamper lyser, skal lasten omgdende afszttes !

OBS: Var opmaerksom pa, at maskinens kapacitet reduceres ved brug af
hydraulikcylindrene.

“Gyro-function”

WinLet 575 er udstyret med en “gyro-funktion” (option) med en sensor som fastholder fronten i en given
vertikal position. Nar funktionen er aktiveret sker en automatiskaf fronten for at sikre, at denne forbliver i
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samme vinkel ndr hovedcylinderen anvendes (cylinder 3). Gyro aktiveres sdledes:

¢ Tryk pd knappen for cylinder 5 og hold den need I 2 sekunder. LED lampen for cylinder 5
vil nu blinke og LED lampen for cylinder 3 vil lyse permanent. WinLet 575 vil nu
fastholde emnet I den gnskede vinkel.

¢ For at deaktivere Gyro trykkes pa knappen til cylinder 5 indtil LED lampen holder op
med at blinke.

Gyro er mest praecis med byrde I fronten og i en vinkel pd +- 45 grader fra lodret.

WINLET 575 MAX. LOAD kg. WINLET 575 MAX. LOAD/REACH kg.

4 meter 4 meter
3 3
2 2
1 1
2 1 T R 2

De angivne veerdier er vejledende. Og baseret pa 100% plant underlag.

WinLet 575 er forsynet med en lastovervagning, som ggr at en rgd lampe blinker pa betjeningspanelet ndr
max kapacitet i en given position er neert forestdende. Ved denne advarsel skal alle cylindre kgres “indad”.
Fortsaetter man med at kgre cylindrene “udad”, vil advarselslampen lyse konstant og der er risiko for at
maskinen veelter. Alle cylindrere kan nu kun kgres i “minus”.

Din maskine er enten udstyret med en elektrisk vejecelle eller en olie-tryks maler. Spgrger din forhandler
hvilken type du har.

! Det er altid operatorens ansvar at sikre at maskinen kun anvendes inden for
kapacitetsgreenserne. Dette gaelder ogsi, hvis overlastsystemet skulle veere ude af funktion.

! Bemzerk, hvis overlastsikring er med olie-tryksmaler, males der pa zndringer trykket i
hovedcylinderen (cylinder 3). Dette betyder, at der ved brug af udskudscylinderen (cylinder
4) kan vere situationer, hvor overlastsikringen kan vere ”forsinket”. Brugeren skal derfor
vaere ekstra opmaerksom pa maskinens kapacitetsgraenser nér cylinder 4 anvendes. For at
sikre at overlastfunktionen fungerer skal brugeren altid sikre sig, at cylinder 3 er aktiveret
inden andre hydraulikfunktioner anvendes.

Bemaerk, at maskinens stabilitet forringes ved brug i ikke plant terraen/kgreunderlag, og at disse risici ikke
er overvaget af maskinens overlastovervdgning. Anvend altid stgtteben hvis maskinen anvendes i ikke plant
terreen/kgreunderlag. Vaer altid ekstra agtpagivende ndr maskinen anvendes i ikke plant
terraen/kgreunderlag, og vurder som operatgr hele tiden om sikkerheden er i orden og at
maskinens kapacitetsgranser ikke overskrides.
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Ude-af-niveau-alarm

Hvis WinLet 575 ikke anvendes p& jaevnt underlag (begge forhjul i same niveau) vil der i betjeningspanelet
veere en blinkende LED lampe samt et akustisk signal. (kun hvis maskinen er med Gyro-funktion).

Brug af Multi-bevaegelig front

Maskinens front er Idst mod bevaegelse pa siden af maskinen. Hvis fronten gnskes bevaeget til siden af
maskinen skal de to I&se (top og bund af front) I3ses op.

Nar fronten er i den gnskede position skal den altid Idses igen.

Opbevaring og lgft af WinLet 575

e Efter brug skal ladningsniveauet pd batterierne kontrolleres ved hjaelp af batteriindikatoren og der
skal lades ved behov. Se nedenunder vedrgrende instruktioner med hensyn til ladning.

e Anvend aldrig WinLet 575 nér batteriindikatoren lyser rgd.

OBS.! For at batterierne ikke skal tage skade ved laengere tids opbevaring skal disse altid
vedligeholdelses-lades (fuldt opladet).

e Sluk for vinduesrobotten. Dette ger du ved at dreje taendingsngglen/trykke pa afbryderknappen.

OBS.! Ved lzengere opbevaring skal der slukkes for maskinen, for at batterierne ikke skal tage skade. Dette
skyldes, at der altid sker et vist stramforbrug sa leenge taendingen er sldet til.

e WinLet 575 md kun Igftes i de tre anhugningsgjer. Vognen skal altid lgftes i vandret position. Som
tilbehgr til WinLet 575 kan leveres et 3-parts lgftesling, som sikrer et korrekt og sikkert Iaft.

Anhugningspunkter ved traekhjul: Anhugningspunkt ved
kontravaegte:

Eftersyn

Foretag regelmaessige kontrol af vinduesrobotten, for at sikre at den er fejlfri, ndr den skal anvendes.
Kontroller at:

e Vinduesrobottens mekaniske dele ikke er blevet slidt eller skadet, sdledes at det pavirker maskinens
sikkerhed eller preestation.
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Vinduesrobottens sugekopper ikke er blevet slidt eller beskadiget, sdledes det pdvirker maskinens
sikkerhed eller preestation.

Mangvreringshdndtaget sidder fast og ikke er skadet.
Samtlige funktioner pd mangvreringshdndtaget fungerer korrekt.

Betjeningspanelet ikke er skadet.

Samtlige funktioner i betjeningspanelet fungerer korrekt. Fej|s¢gning

Hjulene ikke er skadet eller sa slidt, at de bgr udskiftes.
Hvis Vinduesrobotten ikke fungerer,
Der ikke findes nogen leekage fra gearkasse, kontroller at:

hydraulikpumpe, cylindre eller batterier.
e Teendingsnggle/afbryder er i korrekt
Alle synlige elkabler og hydraulikslanger er hele. position.

¢ Batterierne ikke er afladet.

Ladning/batterier « Betjeningsarmen ikke er i top

Generelt

position.

Oplad aldrig Winlet 575, hvis der opdages skader p& batteriladerens tilslutningskabel. Dette
indebaerer livsfare!

Ladning skal altid ske pa dertil indrettet plads, som skal vaere tgr og godt ventileret. P4 denne plads
ma der heller ikke forekomme gnister fra fx en vinkelsliber, dben ild eller rygning.

Ladning af batterierne bgr ikke pdbegyndes direkte efter anvendelse. Lad batterierne kgle af farst.

For at batterierne ikke skal tage skade ved leengere tids opbevaring, skal disse altid
vedligeholdelseslades (fuldt opladet).

Ladning

Lad altid efter brug.
Sluk for maskinen med taendingsngglen/afbryderknappen.

Tilslut til en stikkontakt med jordforbindelse med spaending 230 V(110V). Ladningstiden er ca. 8
timer, hvis batterierne er helt tomme.

Service/vedligeholdelse

Generelt

WinLet 575 er konstrueret til at klare de krav og det miljg, som findes p& en byggearbejdsplads, men
levelaengden og sikkerheden kan reduceres kraftigt, hvis ikke de anfgrte service-/vedligeholdelsespunkter
efterleves.

Alle mekaniske samlinger skal med jaevne mellemrum kontrolleres, at der ikke er komponenter som har
lgsnet sig. Generelt skal man veere saerlig opmaerksom efter de fgrste driftstimer ndr maskinen leveres
fabriksny, samt efter eventuelle adskillelser/reparationer.

Eftersyn ved saerlig sagkyndig
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Som minimum skal der hver 12. kalendermdned udfares et hovedeftersyn ved en seerlig sagkyndig person.
Kontakt GMV A/S for naermere information.
Renggring

Renggr maskinen regelmaessigt med en fugtet svamp, bgrste eller stgvsuger.
OBS.! Maskinen ma ikke vaskes med rindende vand, da dette kan @gdelaegge vognens komponenter.

Smgring

WinLet 575 er primaert konstrueret med vedligeholdelsesfri lejer i alle de bevaegelige led. Alle disse led skal
holdes rene for snavs, men kraever ingen smgremidler. Det betyder, at maskinen kun skal smgres med fedt i
nedenstdende lejersamlinger efter behov:

Udskudsarm

Lejerne i udskudsarmen er fra fabrikken fyldt med fedt. Ved hvert hovedeftersyn efterses og efterfyldes
disse (minimum hver 12 méneder). Kun hvis bevaegelsen i udskudsarmen bliver traeg er det ngdvendigt at
efterse lejerne udover ved hovedeftersyn.

Kgr udskudsarmen helt tilbage og tag bagdaekslet af. Her findes de 2 smgrenipler som anvendes til smgring
af udskudsarmen.

Fjern bagdakslet for at f4 adgang til
smereniplerne

Hovedcylinder
Hovedcylinderen har 2 smgrenipler — en i toppen og en i bunden. Check og efterfyld med fedt ved hvert
hovedeftersyn (minimum hver 12 méneder)

Smerenipler 1 top og bund af
hovedcylinder
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OBS.! Taenk pa at al langvarig og gentagen kontakt med olier og smaremidler udggr en sundhedsrisiko,
anvend ved behov beskyttelseshandsker samt briller ved udfgrelse af nedenstdende punkter.

Vedligehold af hydrauliksystem

e Skift olie for hver 1500 driftstimer eller mindst 1 gang arligt (olietype Castrol Hyspin HVI 32 eller
lign.).

Vedligehold af Vakuumsystem

¢ Vakuumpumpen indeholder sliddele. Hvis ikke pumpen kan praestere et vakuumniveau pd min. 70%
(-70 kPa), skal den udskiftes eller efterses af sagkyndig person.

e Vakuumpumpen ma ikke adskilles hvis denne er under garanti — i sa fald bortfalder garantien.
Vakuumsystemet er monteret med et filter. Filteret er placeret i maskinens motorrum, i forbindelse
med de 2 vakuumtanke. Filteret skal med passende mellemrum renses, meget afhaengig af hvor
rene og partikel fri byrder der lgftes.

e Vinduesrobottens vakuumsystem skal efter behov efterspaendes ved alle slangeband.

OBS. De fastskruede fittings ma ikke efterspzendes da de er tetnet med flydende
selvhardende gevindtzaetning. I sad fald er der risiko for at der opstar laekage. I tilfeelde
heraf skal fejlen gjeblikkeligt afhjaelpes ved at taetne fittings pa ny.

Smgring/vedligehold af drivaksel

Drivaksel/motor ma ikke &bnes hvis denne er under garanti — &bnes den bortfalder garantien.
Efterse kul for hver 500 driftstimer — hvis leengden er mindre end 12mm bgr de udskiftes.
Efterse bremsefunktion for hver 500 driftstimer — luftspalte skal veere 0,3-0,4mm.

Check olieniveau for hver 500 driftstimer.

Efterse pakninger og efterspaend bolte for hver 1000 driftstimer.

Skift olie for hver 1500 driftstimer eller mindst 1 gang &rligt (olietype SAESOW90 GL3).
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Lydtryksniveau

Specifikationer:

Max. last 575 kg
Bredde 890 mm
Udvendig leengde 1880 mm
Egenvaegt 1.025/1.300kg
Min. Udskud 700 mm

Max. Udskud 1.800 mm
Max. hgjde til center Igftedg 3.600 mm
Sideforskydning 100 mm
Finhejs i tarn 500 mm
Rotation 180 grader
Sugekopper 4 x 350 mm
Motor 24 Volt
Hastighed 0-6 km/h
Lgfte-saenkefunktion El-hydraulisk
Batteri 24 Volt - 2 x 150 Ah
Opladning — integreret oplader 230V(110v)

Maskinens lydstryksniveau er testet under kgrsel med maskinens drev samtidig med at maskinens
vakuumpumpe kgrer. Fglgende vaerdier er fundet:

A-vaegtede lydtryksniveau: Under 70 db(A)

C-veegtede maksimale lydtryksniveau: Under 63 Pa (130 db i forhold til 20 p Pa).
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CE — EU Konformitetserklaering

Fabrikant

Firmanavn:  GMV Manufacturing A/S
Adresse: Industriparken 1
Postnr.: DK-7182 Bredsten

TIf.: +45 75 73 82 47

Ansvarlig for teknisk dossier

Bemyndiget til at udarbejde teknisk dossier:

Jesper Faurskov

GMV Manufactoring A/S
Industriparken 1
DK-7182 Bredsten

Erklzerer hermed, at

Maskine

Benaevnelse: WinLet
Type: 575

Maskinnr.:

a) Erioverensstemmelse med fglgende direktiv:
i. Maskindirektivet 2006/42/EF
b) Er fremstillet i overensstemmelse med fglgende nationale/internationale standarder og
tekniske specifikationer:
i. Arbejdstilsynets anvisninger om tekniske hjaelpemidler
ii. Arbejdstilsynets meddelelser om tekniske hjaelpemidler
iii. Arbejdstilsynets vejledninger om tekniske hjaelpemidler
c) Er delvist fremstillet i overensstemmelse med fglgende harmoniserede standarder:
i. EN 13155-2003

Underskrift

Navn: Jesper P. Faurskov
Titel: Direktgr

Firma: GMV Manufacturing A/S
Dato:

Underskrift:
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